
数字孪生交通系统是结合人工智能、大数据和数字交通仿真模型等高新技

术，通过深度学习、对抗学习，建立的全方位交通数据感知、多源数据参与决策

的新一代交通信息系统，是建立在实体空间的数字孪生，是城市大脑建设中一次

新的探索。

系统结合人工智能和增强现实（ AI+AR ）的新技术和交通信号控制全息感

知系统，实现路口、路段、区域车辆全景感知，实现交通大数据采集、交通流数

字化、交通拥堵预警与视频场景推送等功能。

1) 广泛覆盖的信息感知网络，多种网络的深度互联；

2) 全域终端数字化标识，全域全量的数据资源；

3) 高性能的协同计算能力，深度学习机器智能平台；

4) 实时映射的孪生模型平台。
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1. 可视化高精度地图

高精度 GIS 系统是一个实时的、可视化的地理信息服务平台。它以高精度专

业化的、综合性的、可视化的基础地理信息为基础，综合集成现有设备和系统，

进而将道路渠化等静态信息，转换成监控视频、雷达、交通信号灯、交通诱导、

可变车道、交通标志标线等准静态信息。

2. 3D 交通流数字化

系统将感知设备采集到的交通流信息数字化，并在高精度地图上实时展示人

车的运动轨迹，智能选择跟踪目标，标签随人、车、目标一起运动。同时，系统

将现实场景和虚拟场景紧密的融合到了一起，通过数字孪生，既可以实现基于现

实场景的虚拟现实进行增强，亦可以将现实的监控画面“镶嵌”到数字孪生世界

中。



3. 即时呈现交通态势

系统利用 VR、AR 等技术，以上帝视角来展示路口的实时运行态势，包括各

路交通流（机动车、非机动车、行人）、实时信号方案（周期、绿信比、相位差

等）、交通参数（实时速度、绿灯利用率）等，可自定义页面预置位，展示路口

的单路或多路电警视频。

4. 新视角看交通事件

系统通过可视化手段来全面展示交通事件，并且可以根据交通事件的等级报

警，还可以联动周围监控资源，以多方位的视角去观察事件。交通事件包括异常

停车、违禁车辆、违法行驶、施工区域违章建设、行人和非机动车违法、抛洒物、

火灾、团雾、交通拥堵、视频质量异常等七类自然发生和人为制造的事件。



5. 交通信息研判

系统可以及时获取路网中的动态交通信息，利用有效的方法对路网运行状态

进行分析研判和预测，并且根据预测结果做出道路管理决策。同时，系统通过路

网中的空闲路段分担流量的方法，充分利用路网时间和空间的信息资源，提高路

网的安全性，保证路网运行效率。

6. 全生命周期管理车辆

通过雷视融合等技术，系统实现对事件车辆、特种车辆、关注车辆等重点车

辆的连续全自动视频追踪，实时在地图上展示车辆运行轨迹和车辆运行过程的视

频。另外，系统实现了对危化品、渣土车、营运车辆（出租车、网约车）、救护

车、消防车等特种车辆的全生命周期监管，形成全环节族谱，让车辆的运行有迹

可查。



7. 设备运维一张图

系统的一张图可以统一展示所有感知设备、服务器设备的运行状态、故障状

态等，并且可以显示整个系统中相关设备的管理和配置，包括信号机、雷达、电

警、云台相机、IO 盒子等设备的接入配置。此外，用户可以对接入的设备进行

增、删、改、查等相关操作。
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